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Нехай M — гладка поверхня. Позначимо через P або пряму R або коло S1. Група
дифеоморфiзмiв D(M) поверхнi M дiє на просторi P -значних гладких функцiй C∞(M,P )
за таким правилом

C∞(M,P )×D(M)→ C∞(M,P ), (f, h) 7→ f ◦ h.

Для гладкої функцiї f ∈ C∞(M,P ) позначимо через S(f) = {h ∈ D(M) | f ◦ h = f} стабi-
лiзатор функцiї f вiдносно цiєї дiї. Нехай також Sid(f) — компонента лiнiйної зв’язностi
S(f), що мiстить idM .

Теорема 1 (Theorem 1.2 [1]). Нехай M – гладка, компактна, зв’язна та орiєнтовна
поверхя i f : M → P – функцiя Морса-Ботта на M . Тодi стабiлiзатор Sid(f) є або стягу-
ваним або гомоторiчно еквiвалентним колу S1. Зокрема, якщо f не має сiдел, то Sid(f)
є гомотопiчно еквiвалетним колу; в iнших випадках Sid(f) є стягуваним простором.

Зауважимо, що теорема 1 є угазальненням вiдомого результату для функцiй Морса
(Theorem 1.3 [2]) i є вiрною для бiльш загального класу гладких функцiй на поверхнях.
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