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Î ðåøåíèÿõ íåêîòîðûõ ãèáðèäíûõ ñèñòåì ôóíêöèîíàëüíî-äèôôåðåíöèàëüíûõ óðàâíåíèé
Â äîêëàäå ðàññìàòðèâàþòñÿ çàäà÷è Êîøè

α(t)x′1(t) = f1(t, x(g(t)), x
′(h(t))),

x′2(t) = f2(t, x(g(t)), x
′(h(t))),

x(0) = col(0, 0).

è
α(t)x′1(t) = f1(t, x(g(t)), x

′(h(t))),

β(t)x′2(t) = f2(t, x(g(t)), x
′(h(t))),

x(0) = col(0, 0).

ãäå x : (0, τ) → R2 - íåèçâåñòíàÿ ôóíêöèÿ, x = col(x1, x2), α : (0, τ)→ (0,+∞),
β : (0, τ)→ (0,+∞)−íåïðåðûâíûå ôóíêöèè, α(t)→ 0, β(t)→ 0, t→ +0, fi : D → R− íåïðåðûâ-
íûå ôóíêöèè, i ∈ {1, 2}, D ⊂ (0, τ) × R2 × R2, g : (0, τ)→ (0,+∞), h : (0, τ)→ (0,+∞)− íåïðå-
ðûâíûå ôóíêöèè, g(t) ≤ t, h(t) ≤ t ïðè t ∈ (0, τ). Ïîä ðåøåíèåì äàííûõ çàäà÷ Êîøè ïîíèìàåòñÿ
íåïðåðûâíî äèôôåðåíöèðóåìàÿ ôóíêöèÿ x : (0, ρ) → R2, (ρ ≤ τ), êîòîðàÿ ïðè t ∈ (0, ρ) òîæ-
äåñòâåííî óäîâëåòâîðÿåò óðàâíåíèÿì ðàññìàòðèâàåìûõ ñèñòåì, è ïðè ýòîì x → col(0, 0) ïðè
t → +0. Ôîðìóëèðóþòñÿ äîñòàòî÷íûå óñëîâèÿ, ïðè âûïîëíåíèè êîòîðûõ ó êàæäîé èç äàííûõ
çàäà÷ ñóùåñòâóåò íåïóñòîå ìíîæåñòâî ðåøåíèé ñ îïðåäåëåííûìè àñèìïòîòè÷åñêèìè ñâîéñòâàìè
ïðè t→ +0. Ïðè àíàëèçå çàäà÷ èñïîëüçóþòñÿ ìåòîäû ôóíêöèîíàëüíîãî àíàëèçà è êà÷åñòâåííîé
òåîðèè äèôôåðåíöèàëüíûõ óðàâíåíèé.

1


