Introdugao as Equagoes Diferenciais Ordinarias

Lista de Exercicios 5 - Respostas

(a) y(t) = c1cost + cosent — (cost) In(tant + sect)
(b) y(t) = cre™2 + cote™2t — e 2 Int
(c) y(t) = c1 cos(2t) + co sen(2t) + 3 sen(2t) In(sen(2t)) — 3¢ cos(2t)

(i) z(t) =cre ! + 272 y(t) = cre™t + (3/2)cae™

(ii) (0,0) é né (atrator) assintoticamente estavel (autovalores \; = —1 e Ay = —2);

(1) z(t) = creCT2VIE Lo (CTRVIDE (1) — (¢ /4)(=2 — 2¢/13)e"T2VIRE 1 (¢, /4)(—2 +
2y/13)e(~7+2VI3)t,

(ii) (0,0) é um ponto de sela logo é instavel (autovalores \; = —7 — 2v/13, Ay = —7 + 2/13);

(i) z(t) = —cysen(t) + cacos(t); y(t) = c1 cos(t) + casen(t)

(ii) (0,0) é um centro logo ¢ estével (autovalores Ay = i, Ao = —i);

() @(t) = cre™ cos M 4 cpe sen DL y(t) = ere™ (54 cos Y4+ V7T sen B —
cre 2 (3 sen t‘ﬁ *ﬁ cos t‘ﬁ)
(ii) (0,0) é um ponto espiral (foco) assintoticamente estével (autovalores \; = 1(—3 + iV/11),

A2 = 3(=3—iV11));

1 é uma constante real e p # —1.
(0,0) é um ponto de sela quando p < —1 e

(0,0) é um ponto espiral (foco) instdvel quando —1 < pu < 3



