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Один варiант проекцiйно-iтеративного методу для систем
диференцiальних рiвнянь з параметрами та обмеженнями

Розглядається задача

Q(t)
dx

dt
+ L(t)x(t) = f(t) + E(t)λ, t ∈ (0, T ), (1)

x(0) = γ + Dx(T ),

T∫

0

S(t)x(t)dt = α. (2)

Пропонується застосування до задачi (1)-(2) нового варiанту проекцiйно-iтеративного
методу, суть якого полягає у тому, що послiдовнi наближення xk(t), λk визначаються
iз задачi

Q(t)
dxk

dt
+ A(t)xk(t) = yk(t) + E(t)λk + B(t)W (t)µk, (3)

xk(0) = γ + Dxk(T ),

T∫

0

S(t)xk(t)dt = α, (4)

yk(t) = f(t) + B(t)xk−1(t), B(t) = A(t)− L(t). (5)

Матриця W (t) знаходиться iз задачi

Q(t)
dW

dt
+ A(t)W (t) = Φ(t), W (0) = DW (T ), (6)

а невiдомi параметри µk визначаються з умови

T∫

0

Ψ(t)

((
Q(t)

d

dt
+ A(t)

)
(xk(t)− xk−1(t))− Φ(t)µk

)
dt = 0, (7)

де матрицi Φ(t) i Ψ(t) задаються певним чином.
Встановлюються умови збiжностi та оцiнки похибки методу (3)-(7).


